Государственное учреждение образования
«Майская базовая школа Жлобинского района»
Название проекта:   «Регулируемый перекрёсток»
Исполнитель: учащийся 5-го класса Михайлов Виталий Алексеевич

Руководитель: учитель информатики Муравейников Валентин Александрович
[image: image1.jpg]



      На базе  Arduino UNO создана рабочая модель светофора, которую в даль-нейшем стали использовать для обучения школьников  правилам проезда (пе-рехода)   регулируемого  перекрёстка.  В  игровой  форме  ребята узнают наз-начение сигналов светофора, при этом становятся водителями, пусть  иг-рушечных, но автомобилей и мотоциклов. Кто-то играет в пешехода.  
Как-то так:
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      Для реализации идеи, кроме платы  Arduino UNO понадобились 12 свето-диодов  и столько же резисторов, защищающих светодиоды от перегорания, провода соединительные  пришлось паять и вместе с резисторами размещать в стойке светофора, что вызвало определённые неудобства. Сам светофор и стойку можно изготовить из любого подручного материала. Время работы сигналов светофора можно менять в скетче, что вынуждает игрока быстро принимать решение – проезжать (стоять), переходить (ожидать), а это уже азарт и положительные эмоции при изучении правил дорожного движения.
      На принципиальной электрической схеме показаны только три свето-диода, а в нашем случае задействованы ещё пины D10, D9 и D8 и диоды «запараллелены» на противоположных сторонах светофора.
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//Светофор  из 12-ти светодиодов
int Red_1=8;

int Yellow_1=9;

int Green_1=10;

int Red_2=11;

int Yellow_2=12;

int Green_2=13;

void setup() {

  // code to run once:

  pinMode(Red_1,OUTPUT);

  pinMode(Yellow_1,OUTPUT);

  pinMode(Green_1,OUTPUT);

  pinMode(Red_2,OUTPUT);

  pinMode(Yellow_2,OUTPUT);

  pinMode(Green_2,OUTPUT);

}

void loop() {

  //main code here, to run repeatedly:

  digitalWrite(Red_1, HIGH);

  digitalWrite(Yellow_1, LOW);

  digitalWrite(Green_1,LOW) ;

  digitalWrite(Red_2, LOW);

  digitalWrite(Yellow_2,LOW) ;

  digitalWrite(Green_2, HIGH);

  delay(5000);

for (int i=1; i<=3; i++){

digitalWrite(Green_2, LOW);

delay(500);

digitalWrite(Green_2, HIGH);

delay(500);  

digitalWrite(Green_2, LOW);

digitalWrite(Yellow_2, HIGH);

delay(1500); 
digitalWrite(Yellow_2, HIGH);

delay(1000); 

  digitalWrite(Red_1, LOW);

  digitalWrite(Yellow_1, LOW);

  digitalWrite(Green_1,HIGH) ;

  digitalWrite(Red_2, HIGH);

  digitalWrite(Yellow_2,LOW) ;

  digitalWrite(Green_2,LOW );

  delay(5000);      
for (int i=1; i<=3; i++){

digitalWrite(Green_1, LOW);

delay(500);

digitalWrite(Green_1, HIGH);

delay(500);  

digitalWrite(Green_1, LOW);

digitalWrite(Yellow_1, HIGH);

delay(1500); 

digitalWrite(Yellow_2, HIGH);

delay(1000);
digitalWrite(Yellow_2, LOW);
} 
